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Пояснения к рисункам 1, 2:
О – точка нуля,
Н – точка начала пути объектов,
А – точка, совпадающая с базовой мотивацией движения объекта R1, 
В – точка, совпадающая с базовой мотивацией движения объекта R2,
R1 – объект, диаграмма направленности (ДН) которого совпадает с ДН гиперкомплексной системы более высокого ранга, 
R2 - объект, ДН которого отклонена от ДН гиперкомплексной системы более высокого ранга на угол α.
Чем меньше духовная составляющая сознания объекта, тем больше угол α.
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